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2-Diagrama de Caso de Uso
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3-Detalhamento diagrama de Caso de Uso

Cddigo do caso de uso: UC1
Nome do caso de uso: Buscar endereco
Autor: Motorista, Co-piloto

Pré-condicdes: O motorista deve possuir um logradouro a ser buscado
Pds-condigbes: O sistema mostra no display a localizacdo do endereco no mapa

Seqliéncia de eventos

Acgao

Resposta

1- O motorista digita no sistema um
endereco

2- O sistema procura no banco de dados
um possivel endere¢o e mostra os
resultados examinados

3- O usudrio confirma o endereco
digitado

4- <<include>> Consulta GPS

5- 0O Sistema mostra no mapa o
endereco e pergunta ao usudrio se
deseja tragar uma rota.

6- O usudrio escolhe tracar a rota

7- <<Extend>> Tracar rota

8- O sistema mostra a rota tracada no
mapa

Seqliéncia alternativa

2a- O sistema ndo encontra um possivel
endereco e mostra uma mensagem na tela e
solicita o usudrio a tragar uma rota valida

3a- O sistema retorna no inicio do
programa solicitando que o usudrio digite um
enderego

6a-0 usudrio escolhe ndo tragar a rota

7a-0 sistema encerra a busca
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Cédigo do caso de uso: UC2

Nome do caso de uso: reconhecer ambiente
Autor: cdmeras

Pré-condicdes:

Pds-condicdes:

Seqiliéncia de eventos

Acgao

Resposta

1- Ascameras capturam a imagem do
ambiente

2- O sistema compara as imagens
capturadas com imagens do banco de
dados

3- <<include>>Processamento e
comparacdo de imagens

Cédigo do caso de uso: UC3

Nome do caso de uso: Processar e comparar imagens

Autor: Co-Piloto
Pré-condicGes: Reconhecer o ambiente
Pds-condigdes:

Seqtliéncia de eventos

Acao

Resposta

1- Recebe as imagens das cameras

2- O sistema processa a seqliéncia de
imagens e procura possiveis
situacbes de perigo

3- <<Extend>> Emitir sinal de alerta

Cddigo do caso de uso: UC4

Nome do caso de uso: Emitir sinal de alerta
Autor: Co-Piloto

Pré-condicdes:

Pds-condigdes:

Seqtliéncia de eventos

Acao

Resposta

1- Emite sinal de alerta

2- O sistema calcula um tempo e uma
distancia de seguranca

3- 0O usudrio corrige a situacado de perigo

Seqliéncia alternativa

4- O usuario ndo corrige a situacdo de
perigo dentro do tempo e distancia
de seguranca

5- <<Extend>> Controle de velocidade
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Cédigo do caso de uso: UC5
Nome do caso de uso: Controlar a velocidade
Autor: Co-Piloto

Pré-condicdes: existir situacdes adversas , e o tempo de resposta exceder o tempo e distancia

de seguranca
Pds-condicGes: A situacdo adversa e corrigida

Seqiliéncia de eventos

Acgao

Resposta

1- O sistema nao recebe resposta do
motorista dentro do tempo
determinado

2- O sistema corrige a situacdo adversa

Cddigo do caso de uso: UC6

Nome do caso de uso: visualizar imagens das cameras

Autor: Motorista

Pré-condicGes: As cameras devem estar funcionando

Pds-condigdes:

Seqliéncia de eventos

Acao Resposta
1- O motorista escolhe a opg¢do de 2- O sistema mostra as cameras
visualizar a imagem das cameras disponiveis

3- O usuario escolhe uma camera

4- O sistema mostra em tempo real no
display a imagem da camera
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